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Bit拡張
MSBを上位に4ビットコピー
追加し、下位に0000を追加
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H_shift_EN

V_shift_EN

Q_count

<3,3,u>

0から7の入力で、
係数を指定

水平H方向のデータ入力Enable

垂直V方向のデータ出力Enable
input_valid

input_valid信号から制御信号を生成する必要ある。
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H_shift_EN
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Q_count
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全体構成の案（１）
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1D-DCTの案（２）

上記のような回路を8組で構成できる。

DCT係数の最大は0.5以下なので、<16,-1,t>のフォーマッ
トでよい。

回路を減らしたければ、コンテストの図５の構成
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Transposition Buffer の案（３）
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RD6

<16,11,t>

RD7

<16,11,t>

H_shift_EN
水平H方向のデータ入力Enable
が’１’の時は、左から右にデータシフト

V_shift_EN
垂直V方向のデータ出力Enable
が’１’の時は、下から上にデータシフト

16ビット幅



<16,11,t>

HA0

<16,11,t>

HA1

<16,11,t>

HA7

<8,7,t>

QZ0

QZ1

QZ7

<8,7,t>

<8,7,t>

Q_count

<3,3,u>

0から7の入力で、
係数を指定

上記のような回路を8組で構成できる。

乗算係数（逆数）の最大は0.123以下なので、<16,-3,t>の
フォーマットでよい。

x

<16,11,t>

<16,-3,t>係数8個
セレクター

Quantizer の案（４）



動作波形の案（５）

R0

CLK

C0 C1 C2 C3 C4 C5 C6 C7

Input_
valid

RB0 C0' C1' C2' C3' C4' C5' C6' C7'

RC0 C0' C1' C2' C3' C4' C5' C6' C7'

H0 H0 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7

H_shift
_EN

RD0 D0 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7

V_shift
_EN

HV_sel

D0 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7

V0 V1 V2 V3 V4 V5 V6 V7

HA0 H0 H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 V0 V1 V2 V3 V4 V5 V6 V7

Q_count 0 1 2 3 4 5 6 7

QZ0 Q0 Q1 Q2 Q3 Q4 Q5 Q6 Q7

Q0 Q0 Q1 Q2 Q3 Q4 Q5 Q6 Q7

Input_validの立ち上がりを検知して、
HV_sel
H_shift_EN
V_shift_EN
Q_coint
の生成が必要


