
戸 r _ _

D●ftar s。,ar PrOcessわg
t/ndergraJwate Cowrse  StwJent告 肘amef

Mid―Te″打Exa″ ,fbaすo, SwJenttt Noロ

C)

t/nルersRけofrhe Rytrkyws
Facwly ofEngineerrng

Depと 。fraro円切aす。,Eng,

ir じ。、tf/宏|が

20Tイコ5。30n材 れe yowr answerf"古 わoわrocks,each o,e fO‐ scorer Prci ttR=As力 a力げ

/=図 で信号、x(n)、を、が(″)関 数だけを用いて表現せよ。

ヌa)=…2も(・+2)+8(n)一ら〔n-1)+28(

ク'次 の信号をプロットせよ。 た だし;

χ(″)=物 (一″+1)― 夕(″+1)

J7-~…'屯 =2-み αんえ,… コ

・　

　

）

」―以下の物 琢 テムCは出カヌリを語 せよ。をιスカ苅ナ″α αaaり で九
↑いA6

y(n)〓(1/3)Ixoゅ十x(n二1)+X● 口2)1
予中
封θ不|どゴや′

ひあノリヽTノ
04'1

チ国に示す離散時間システムにおいて、差分方程式を求めよ(T=1)。
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チ以下の入出力を示すシステムの線形性、時不変性、因果性、安定性を判定し、Oか Xで 示せよ。
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