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8.1 リスト 5.1 ／ おもな時間関数の z変換

simbolic tool boxのインストールされたMatlabがなかったので、maple()関数が使えず、実行できなかった。

8.2 リスト 5.2 ／ 部分分数展開法

　

r1 =

1

-1

p1 =

0.5000

0.2500

k1 =

[]

r2 =

-1.0000

1.0000

1.0000

p2 =

1.0000

1.0000

0.5000

k2 =

[]

　

8.3 問題 5.1

　

x(nT ) = δ(nT ) + δ(nT − 2T ) + δ(nT − 4)

を z変換すると

X(z) =
∞∑

n=−0

x(nT )z−n

= 1 + z−2 + z−4
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8.4 問題 5.2

　

x(nT ) =
n∑

p=0

p∑
q=0

h1(qT )h2(pT − qT )h1(nT − pT )

=
∞∑

p=0

∞∑
q=0

h1(qT )h2(pT − qT )u(pT − qT )h1(nT − pT )u(nT − pT )

を z変換する。

z[hi] =
∞∑

n=0

h(nT )z−n

= Hi(z)

なので

z[x(nT )] = H1(z)H2(z)H3(z)

　

8.5 問題 5.3 (3) ／ 逆 z変換

　

X(z) =
3

3 − z−1

=
1

1 − 1
3z−1

を逆 z変換する。

z[an] =
1

1 − az−1

であることを利用すると

x(nT ) =
(

1
3

)n
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8.6 問題 5.3 (5) ／ 逆 z変換

　

X(z) =
1 − z−4

1 − z−1

= 1 + z−1 + z−2 + z−3

∴　 x(nT ) = δ(nT ) + δ(nT − T ) + δ(nT − 2T ) + δ(nT − 3T )
　

8.7 問題 5.3 (7) ／ 逆 z変換

　

X(z) =
z−1

1 − 2z−1 + z−2

=
z−1

(1 − z−1)2

を逆 z変換する。

z[nu(nT )] =
z−1

(1 − z−1)2

であることを利用すると

x(nT ) = nu(nT )

１

　

8.8 問題 5.4 (4)

　

r1 =

2

-1

p1 =

1.0000

0.5000

k1 =

0
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8.9 問題 5.4 (6)

　

r2 =

1

-1

p2 =

0.5000

-0.5000

k2 =

0

　

8.10 問題 5.4 (7)

　

r3 =

-1

1

p3 =

1

1

k3 =

0
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